MIHICTEPCTBO OCBITU I HAYKHU YKPAIHU

HAIIIOHAJIbHUAM TEXHIYHUHA YHIBEPCUTET
«XAPKIBCHKHWH MOJITEXHIYHUM IHCTUTYT»

Kadenpa Enexrpuuni craniii

CrnenianbHICTh 141 «EnexTpoeHepreTrka, eJeKTpOTeXHIKa Ta
EJIEKTPOMEX aHIKay

OcBiTHS nIporpama Enextrpoenepreruka (141-01 «EnekTpudHi cTaHIi»,

141-05 «EnepreTuuHnii MEHEIKMEHT Ta
eHeproe)eKTUBHI TEXHOJIOT11»)
dopma HaBYaAHHS JlenHa
HapuanpHa nuctumuiina  MiKponpolecopHi CUCTEMU 3 BIAKPUTUM KOJOM
Cemectp 5

HABYAJIBHO-METOAUYHI MATEPIAJIN
JIO CAMOCTIMHOI POBOTH.
IHAUBIAY AJIBHI 3ABJIAHHSA



Pedepar

(B IHTMBITyaJILHOTO 3aB/IAHHS)

Ne Ha3pa inguBinyanpHOTO 3aBIaHHS
3/n ta (ab0) fioro po3niniB
1 [aauBimyanpHa poboTta «AHam3 mpoekTy Ha Arduinoy
Temu iHaUBIAyaIBHUX POOIT CHPUSAIOTH POPMYBAHHIO PO3YMIHHSI OCHOBHMX METOIB
BHKOPHUCTaHHA arduino.
OOcsr iHAUBIAyaIbHUX POOIT: 4—6 apKyIiB MOSCHIOBATBHOT 3aIUCKH.
2 InnuBinyansHa poboTa «AHai3 OCHOBHUX MOMEHTIB Ta pe3yNbTaTiB pealizamii MpoeKTy

smart grid»

Temu iHaUBIAYaIBHUX POOIT CHPUSAIOTH POPMYBAHHIO PO3YMIHHS CyYaCHUX TCHJICHIIH
PO3BUTKY CJICKTPUYHHUX CHCTEM 1 MEpPEK.

OOcsr iHaMBIAyaIbHUX Po0iT: 4—6 apKyIiB MOSICHIOBAIBHOI 3aIUCKH.

[aauBimyanpHa poboTta «Bukopucranas Arduino s 3a1a4 eHepro30epekeHH
Temu iHaUBIAYaIBHUX POOIT CHPUSAIOTH POPMYBAHHIO PO3YMIHHS TOOYTOBOT
eHeproe(EeKTUBHOCTI HA HABUYOK poOoTH 3 arduino.

OOcsr iHAUBIAyaIbHUX POOIT: 4—6 apKyIIiB MOSCHIOBATIBHOI 3aUCKU. 310paHuii
JEMOHCTPAIITHUN TPOCKT Ha apAyiHO.




